
制作循迹小车

2019年青少年科学调查体验活动
资源包手册
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引 言

自动驾驶汽车依靠人工智能、视
觉计算、雷达、监控装置和全球定位
系统协同合作，让电脑可以在没有任
何人类操作的情况下，自动安全地控
制机动车辆。这样的小车不仅配置有
多种传感器接受外界信号，还需严格
的编程程序控制汽车的运动，才能实
现无人驾驶功能。

今天我们就来制作一个简单的无
人驾驶汽车-循迹小车。

实验目标

了解灰度传感器的基本原理，
组装一个寻迹小车。



实验原理
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灰度传感器工作原理：灰度传感器有
一个红色灯泡和一个红外接收器，当红外
灯泡通电后，发出红外光，红外光遇到障
碍物后，反射到红外接收器。黑色物体吸
收光多，颜色越黑吸光越多。所以当障碍
物为黑色时，红外接收器接收到的红外光
就少，当障碍物为白色的时候，红外接收
器接收到的红外光就多。本实验通过判断
接收红外光的多少，就可以知道跑道的黑
白啦。

硬件控制流程图



主体搭建
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第二步

第三步

第一步

材料准备

循迹小车材料清单

材料名称 数量

螺丝螺母等辅件 1套

Arduino UNO板 1个

灰度传感器 2个

轮子 2个

马达 2个

马达驱动板 1个

开关 1个

电池盒 1个

数据线 1根
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第六步

第四步

第五步

主体搭建

两个灰度传感器分别接在A0，A1。
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展示评价
打开ADscratch编程软件，进入

Arduino编程主界面，按照下图编写程序。

向全班同学展示小组作品；
对自己在活动中的表现做出评价。

注意：本实验涉及Arduino 编程，老师和同学们可
以自主学习编程软件相关知识。
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拓展反思

1. 与老师和同学们交流总结你
在实验中有哪些收获；

2. 利用灰度传感器可以制作循
迹小车，根据其原理是否可
以制作其他功能的机器人；

3. 在日常生活中，你知道哪些
机器人是能够沿固定轨迹移
动，用到什么传感器，尝试
一下将它做出来。


